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AGMA VE KAPAMA LiMIT TANITILMASI

1:Yaklasik 5 saniye boyunca [Stop/Set] tusuna basili tutun:
Bu sembol ekranda yanip sbnmeye baslayacaktir
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2:[Open ] tusuna basili tutun: Ekrandaki sembol yanip sonmeye baslayacaktir
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3:Aksesuar tanima prosedurinl baslatmak i¢in [Stop/Set] tusuna basin:
Ekrandaki sembol daha hizliyanip sénmeye baslayacaktir.
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7:Kapiyr tamamen kapali konuma getirmek igin (CLOSE) tusuna basili tutun;
manevra sirasinda ekran yanip sénecektir (“Sekil 36”).

Gerekirse kapinin konumunu ayarlamak i¢in (OPEN)tusunu kullanin.

Bu adim, kapanma konumunun manuel olarak ayarlanmasini sagliyor.

4:Bu, sistemin 6grenme surecinin bittigini ve artik limit tanitmaya hazir
oldugunu gosteriyor.
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5:Kapiyr tamamen agik konuma getirmek icin (OPEN) tusuna basili tutun;
manevra sirasinda ekran yanip sénecektir(“Sekil 34”).

Gerekirse kapinin konumunu ayarlamak igin (close) tusunu kullanin.

Bu adim, agilma konumunun manuel olarak ayarlanmasini sagliyor.
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6: Sekilde gosterilen sembol ekranda belirene kadar (SET/STOP) tusuna basarak
istenilen agilma konumunu onaylayin, ardindan tusu birakin (“Sekil 35”).
Kapinin tam olarak nerede durmasini istediginizi bu adimda cihaza tanimlamis
oluyorsunuz.
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9:Cikis semboliine ulasmak icin (close) tusuna basin ve ardindan menuden
¢ikmakicin (SET/STOP) tusuna bir kez basin (“Sekil 38”).
Bu adimda tiim ayarlari tamamlayip sistemden ¢ikis yapilir.
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8:(SET/SOP) tusuna 5 saniye basili tutarak istenilen kapanma konumunu 10. “Otomatik kuvvet arama” prosedurini baslatmak icin (OPEN)tusuna basin;
onaylayin; ekrandaki sembol yavasca yanip sonmeye baglayacaktir (“Sekil 37”). kapinin a¢ilip kapanmasini bekleyin.
Bu adim, cihazin kapanma pozisyonunu hafizaya almasini saglar. 11. Prosedurin sonunda ekran sabit sekilde yanacaktir (“Sekil 39”).

Bu adim, sistemin kapinin hareketi sirasinda ihtiya¢ duydugu kuvveti otomatik
olarak élgmesini saglar.
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Prosediiriin sonunda ekran yanip soniiyorsa, bu bir hata olustugu anlamina gelir. Prosediir 1. adimdan itibaren yeniden baslatitmalidir.

Bu uyari, sistemin diizgiin tamamlanmadigini ve bastan baslanmasi gerektigini belirtir.



Kontrol Ginitesinde OPEN , SET/STOP, CLOSE ve RADIO olmak iizere 4 diigme vardir (“Sekil 44”)
Bu diigmeler kontrol tinitesine komut vermek ve programlamak i¢in kullanilabilir.

Ayrica kontrol Ginitesinde, parametreler ve fonksiyonlar degistirilirken mendlerde gezinmeyi
kolaylastiran 7 segmentli bir ekran bulunur.

5.3 OTOMATIK KUVVET ARAMA
Kontrol Gnitesi, bazi ayarlar degistirildikten sonra (6rnegin: hiz, agilma ve kapanma konumlari, vb.) bu proseduiri gerektirir. ESer manevra uzaktan girisle (SbS girisi,
kumanda alicisi veya BusT4 komutlan) baslatilirsa, aydinlatma isiginin yanip sénmesiyle bu durum belirtilir. Manevra kontrol tinitesi tizerindeki diigmelerden baslatilirsa, aydinlatma isig
yanmaz.
Bu prosediirii baslatmak igin:
a. Kapiyi hareket ettirmek i¢in asagidaki digmelerden birine basin:
Kapi kapaliysa > [A¢ A]digmesine basin

Kapi agiksa > [Kapat ¥]dugmesine basin (Figure 40)

b. Agilma ve kapanma manevrasi (veya ters siralama) otomatik olarak ardisik sekilde gerceklestirilir. Bu sayede kontrol tinitesi, sonraki manevralar i¢in gerekli kuvveti degerlendirebilir.



5.4 Kapi Hareketinin Kontrolii
[Ac A]dUgmesine basarak agilma islemi baslatilir. Kapi sabit hizda hareket etmeli ve maksimum ag¢ilma noktasina 30-20 cm kala yavaslamalidir.

[Kapat ¥]dagmesine basarak kapanma islemi baslatilir. Kapi sabit hizda hareket etmeli, zemine 30-20 cm kala yavaglamali ve zemine temas ettiginde durmalidir.
Kapanma sonrasi kisa bir acilma islemi gerceklesir. Bu, kayis veya zincir gerilimini bosaltmak igindir.

Adim 3: Manevra sirasinda uyari lambasinin 0.5 saniye yanip, 0.5 saniye sonerek duizenli araliklarla ¢calistigini kontrol edin.

Adim 4: Kapiy birkag kez agip kapatarak asiri siirtinme noktalarinin olmadigindan ve montaj/ayar hatasi bulunmadigindan emin olun.

Adim 5: Disli motorun ve kilavuz sistemin kapinin ani hizlanma veya yavaslama hareketleri sirasinda bile saglam, sabit ve yeterince dayanikli sekilde monte edildigini kontrol edin.

7.2 Kontrol Unitesinin Programlanmasi
Programlama menusu, otomasyon sisteminin fonksiyonlarina erisim saglar ve yapilandirma ayarlarinin degistirilmesine olanak tanir.
Mentde toplam 10 madde bulunur. Her madde bir parametrenin ayarlanmasini veya 6zel bir fonksiyonun baslatilmasini saglar.
Menu déngiisel olarak ilerler: son maddeden sonra tekrar ilk maddeye donalur.
Programlama mendisune yalnizca motor duruyorken erisilebilir.

Meniiye Erigim:

1. [Set/Stop] diigmesine yaklasik 5 saniye boyunca basili tutun > Ekranda bir sembol yavasca yanip sonmeye baslar (ilk erisimde gortinir, sonrasinda kaybolur).
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2. Ardindan [A¢ A]veya[Kapat ¥ ]diigmesine basarak meniide ileri/geri
gezinebilirsiniz.



Her menu maddesi, ekranda yanan nokta ile temsil edilir.
Ayarlanan parametre degeri ise ekranin alt satirinda gosterilir.
sonraki boliimlere bakilmalidir.)



Adim 6:

Meniiden ¢ikmak igin ¢ikis semboliine gidin.

Ardindan [Set/Stop]diigmesine basarak ¢ikisi onaylayin. (bkz. Sekil 48)
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7.6 Programlama Meniisii

Pos. | Sembol Fonksiyon Aciklama
i ) i Kontrol iinitesi komut beklivor Kontrol {initesi dogru sekilde yapilandirildi
o (programlanmus cihazlar ve dgrenilmis konumlar)
0 jL‘ - Meniiye erigim Yalnizca ilk erisimde goriindr.
) Cihazlar ve konum programlamasini arama (“Kapi acilma ve kapanma Bash cihazin tamtilmasin ve/veva konumlarn
1 ) - konumlarinin programlanmasi” bélimiine bakiniz, sayfa 12) & . !
I programlanmasini saglar.
> E 0-9 Kuvvet (“Motor kuvvetinin ayarlanmasi” béliim{ine bakiniz, Kapinin agilma ve kapanma kuvvetlerinin
) . (“Table 57) | sayfa 18) degistirilmesini saglar.
! « B kap1 agilma ve kapanma hizlarinin
3 ,7 {"Ta{; !E; - ll-gl}z( Motor hizinin ayarlanmasi” béliimiine bakiniz, sayfa degistirilmesini saglar (ardindan “Otomatik
_— kuvvet arama” islemi gerceklesir).
4 D 0-9 JOtomatik kapanma (“Otomatik kapanmanin ayarlanmasi™ Otomatik kapanma déngiisiiniin bekleme siiresini
] l'. (“Table 7") | bélimiine bakiniz, sayfa 19) etkinlestirmeyi, devre dis1 birakmay saglar.
- 1 0-9 FLASH (OUT1) yapilandirmasi (“FLASH fonksiyonunun FLASH (OUT1) gikisinin galisma ayarlarinin
_ R (“Table 8") | ayarlanmasi” boliimiine bakiniz, sayfa 19) degistirilmesini saglar.
6 )’ 0-9 PHOTOTEST (OUT2) yapilandirmasi (“PHOTOTEST isleyisinin PHOTOTEST (OUT2) ¢ikasinin ¢cahisma
= (“Table 9") | ayarlanmas!” boliimiine bakimz, sayfa 20) ayarlarinin degistirilmesini salar.
7 ( 0-8 Gerilim bosaltma (*Gerilim bosaltmanin ayarlanmasi” bélimiine Gerilim stiresinin degistirilmesini saglar (ardindan
J_l'. ("Table 10") | bakiniz, sayfa 20) “Otomatik kuvvet arama” islemi gerceklesir).
8 )1 0-3 SbS (Adim Adim) isleyisi (“SbS isleyisinin ayarlanmas” Adim Adim (5bS) kemutunun ¢alisma
) (“Table 11") | béliimiine bakiniz, sayfa 21) ayarlarinin degistirilmesini saglar.
9 E 0-3 Hafiza silme (“Hafizanin silinmesi” béliimiine Mevcut yapilandirmanin veya hafizaya alinmis
_ . ("Table 12") | bakiniz, sayfa 21) radyo uzaktan kumandalarinin silinmesini saglar,
10 2 i Cilka Meniiden ¢ikus veya bir parametrenin

mevcut degisikliginin iptali islemini saglar.
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